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>MOVING LIFE

KULLANIM VE BAKIM KILAVUZU

ARM225BI

Serisi

TR - Orjinal talimatlar
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TURKCE

Resim. 3

KURULUM $EKLi (Kablolama)
DC motorlar i¢in 2,5 mm2 kesit zorunludur.

Poz. |Tarif Poz. |Tarif 4
1 |Operator 4 |Kanat baglanti braketi
2 |Serbest birakma kolu 5 |Arka braket
3 |Piston 6 | Terminal karti kapagi
3
5
KResim. 1 j
MODEL A B max |C max p— § ] ~E e
ARM225BI | 290 mm | 1070 mm | 1098 mm l ﬁi\a;*—;ﬁ e \ \
A \
B
OPERATOR EBATLARI
C
Gesim. 2
/ ARM225BI \
a 2x2,5 mm? + 3x0,5 mm? *
b 3x1,5 mm?
c 2x0,5 mm?
d 4x0,5 mm?
e 3x0,5 mm?
f 2x1 mm? + 1RG58

Poz. |Tarif Kablo
1 |Operatér 2x2,5 mm?2 + 3x0,5 mm?
2 |Kontrol initesi 3x1,5 mm? (giic kaynagdi)
3 |TX fotoselleri 4x0,5 mm?
4 |RX fotoseller 2x0,5 mm?
5 |Tusla calisan segici anahtar 3x0,5 mm?
6 |Antenli flagér lamba 2x1 mm? + 1RG58
7 |Mekanik stoperler -




Operatoérun / kolun uygun konumunu Sekil 4'e gére belirleyin. Agma levhasi ile herhangi bir engel (duvarlar, citler, vb.) arasindaki

mesafenin, operatdrin / kolun kapladidi alandan daha biyuk oldugunu dikkatlice kontrol edin.

TURKCE

(A N ARM225B|
| X° A (mm) B (mm) C (mm)
® 90 110 120 + 165 20 mm
20 115 120 + 160 20 mm
20 120 + 125 120 + 155 20 mm
20 130 120 + 150 20 mm
20 135 120 + 145 20 mm
ideal boyut:
20 140 140 20 mm
20 140 120 + 140 20 mm
20 145 120 + 135 20 mm
20 150 + 155 120 + 130 20 mm
MODEL L 90 160 120 + 125 20 mm
ARM225BI 1070 mm
20 165 120 + 120 20 mm
100 130 120 + 130 20 mm
100 135 120 + 120 20 mm
MONTAJ BOYUTLARI
Resim. 4
J
OPERATORUN DISA DOGRU ACILAN KANATLARA MONTE EDILECEGI YER
f
B ICERISI
ORNEK MONTAJ: DISA C F
DOGRU ACILMA e G
E DISARISI
MODEL A B C E F G
ARM225BI 125 mm 145 mm 3,3° 781 mm 925 mm 60 mm 40 mm
Resim. 5
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a \ OPERATORUN KABLOLANMASI

Operatoérun i¢ kismina, motorun baglantisi, herhangi bir limit anahtari ve
= operatdrin topraklanmasi icin bir terminal karti takilmigtir.
Kablolari kisa devre yapmayin, ¢iinku bu, tellerde kalan akim nedeniyle
4 3 2 desarjlara neden olabilir. Kontrol tnitelerini yalnizca tork sinirlama cihazina
Motor negatif Enkoder sinyali Enkoder negatif Sahip ku”ar”n.
F— U Enkaderpoztl ARM225BI - 18/V DC w
POZ. | RENK TARIF $
504535251 1 Kahverengi Enkoder pozitif 14
M°‘°'5P°Z“‘f 2 | Mavi Enkoder negatif E
3 Beyaz Enkoder sinyali
‘ 4 Siyah Motor negatif
= 5 Kirmizi Motor pozitif

Resim. 12
N 7

MANUEL’E ALMA

Otomatik sistemin elektrik
kesintisi veya bir ariza nedeniyle
manuel olarak hareket ettiriimesi
gerekiyorsa,

Sagdaki sekildeki gibi devam edin:
1_ Emniyet devre kesici vasitasiyla glicl kesin (gug¢ eksikligi durumunda bile).

2_Koruyucu kapagi kaydirin,

3_ Anahtari takin ve 90° gevirin,

4 Sekil'de gosterildigi gibi, operatdrt serbest birakmak icin serbest birakma kolunu yukari dogru dénddirin.

5_ Kanadi manuel olarak agin veya kapatin.

Not: Operatoériin manuel caligmada tutmak icin serbest birakma cihazi mevcut konumlarinda birakilmali ve
sistem elektriksiz olmalidir.

KILITLEME

Normal ¢alisma kosullarini geri yiklemek i¢in asagidaki islemleri gerceklestirin:

1_ Serbest birakma kolunu agagi dogru déndurerek kilitleyin.

2_ Serbest birakma anahtarini 90° gevirin ve ¢ikarin.

3_ Koruma kapagini kapatin.

4 Sistemi acin ve otomatik sistemin her islevinin dogru sekilde geri yiklenmesini kontrol etmek icin bazi hareketler gergeklestirin.

TEKNIK OZELLIKLER ARM225BI
Gl girigi 230V AC +£10% (50/60 Hz) 800
Motor gug¢ girisi 18V DC +10%
Kondansatér -
600 ARM225BI
Emilen akim (yiksiz) 1A+£10% =)
X
Emilen gl (yuksiiz 120 W =
gg (y ) B 500
Motor devri (bos) 1850 rpm 5
©
Kullanisli galistirma 290 mm ‘é’ 400
0]
Termal koruma 5 X 220
Max. Kanat uzunlugu 3000 mm 260 | ARM225) R .
A m ARM2258BI ARM250BR  ARM270BI ARM290BI
indirgeme orani 1/24 220
15 2 25 3 35 4 45 5 6
Calisma sicakhgi -20 °C ++55 °C
Kanat genisligi (mt)
Agirhk 7 Kg
Motor IP IP 44 Not: Kapali tasarimh kapi kanatlari
durumunda, biiyik hasarlari 6nlemek
itme kuvveti 2600 N icin elektronik kilit kullaniimalidir.
Calisma surekliligi 100 %
90° Acllma suresi 12 sn.



TURKCE

MONTAJCI iGIN ONEMLI BILDIRIM - GENEL EMNIYET DUZENLEMELERI

Bu el kitabinda agiklanan veriler tamamen bir kilavuzdur. TAU, bunlari herhangi bir zamanda degistirme hakkini sakli tutar. Uretici,

onceden haber vermeksizin Urtinleri degistirme veya gelistirme hakkini sakh tutar. Bu el kitabinda bulunan herhangi bir yanhslik veya
hata bir sonraki baskida dizeltilecektir.

Bu iiriin sadece kalifiye bir montajci tarafindan monte edilebilir. Uretici, sistemin yanlis kurulmasindan veya mevcut yasalara
uyulmamasindan kaynaklanan miilk hasari veya kisisel yaralanma ile ilgili tim sorumlulugu reddeder.

Bu talimatlarda agikga belirtiimeyen higbir seye izin verilmez.
Sistemle ilgili tim belgelerin kontrol {initesinin icinde veya hemen yakininda saklanmasini éneririz.

Givenlik, kurulum, kullanim ve bakim ile ilgili 5nemli bilgiler icerdiginden lriinii kurmadan 6nce lutfen bu talimatlar
dikkatlice okuyun. Uriiniin yanhs kurulumu veya yanhs kullanimi insanlara ciddi zararlar verebilir.

Ambalaj malzemelerini (plastik, polistiren vb.) cocuklarin erigebilecegi bir yerde birakmayin, ¢linki bu tir malzemeler potansiyel
tehlike kaynaklaridir. lleride basvurmak izere bu talimatlari saklayin.

Bu uriln kesinlikle bu belgede belirtilen kullanim igin tasarlanmis ve uretilmistir. Burada acgikga belirtimeyen baska herhangi bir
kullanim, drdndn iyi durumunu/calismasini tehlikeye atabilir veya bir tehlike kaynagi olabilir.

TAU, yanlig kullanimdan veya otomatik sistemin amaglandigi kullanim digindaki kullanimlardan kaynaklanan tim sorumlulugu
reddeder. UrilinU patlayici ortamlara monte etmeyin.

Mekanik parcalar EN 12604 ve EN 12605 Standartlari hikiimlerine uygun olmalidir. AB Uyesi olmayan Ulkeler icin, yeterli bir
glvenlik seviyesi elde etmek icin, ulusal yasal diizenlemelere ek olarak, yukarida belirtilen Standartlara uyulmalidir.

TAU, motorize edilecek kapatma elemanlarinin yapiminda lyi Teknik'e uyulmamasindan veya kullanim sirasinda olusabilecek
herhangi bir deformasyondan sorumlu degildir.

Tesisat EN 12453 ve EN 12445 Standartlarina uygun olmalidir. Otomatik sistemin giivenlik seviyesi C+D olmalidir. Sistemde
herhangi bir ise bagslamadan 6nce, elektrik gtictini kesin ve pillerin baglantisini kesin.

Otomatik sistemin sebeke gu¢ kaynagina, temas agcma mesafesi 3 mm veya daha blyuk olan tim kutuplu bir anahtar takilmahdir.
Tam kutuplu devre kesmeli 6A termal kesici kullaniimasi énerilir.

Esik degeri 0,03 A olan bir diferansiyel anahtarin sistemin yukari yéntinde takili oldugundan emin olun.

Topraklama sisteminin mikemmel bir sekilde insa edildiginden emin olun ve kapatma araglarinin metal pargalarini ona baglayin.
Otomatik sistem, bir tork kontrollinden olusan 6zel bir ezilme 6nleyici glivenlik cihazi ile birlikte verilir. Bununla birlikte, acilma esigi,
"I" noktasinda belirtilen Standartlarda belirtildigi gibi kontrol edilmelidir.

Guvenlik cihazlari (EN 12978 standardi), herhangi bir tehlike alanini mekanik hareket Ezme, surikleme ve kesme gibi risklere karsi
korur.

Her sistem i¢in en az bir uyari isiginin yani sira, "O" noktasinda belirtilen cihazlara ek olarak, gergeve yapisina yeterince
sabitlenmis bir uyari isaretinin kullanilmasi énerilir.

Uretici, uyumsuz giivenlik ve bilesenlerin takilmasi durumunda tiim sorumlulugu reddeder. Uriinii onarmak veya degistirmek igin
yalnizca orijinal yedek pargalari kullanin.

Bakim i¢in, TAU'nun orijinal parcalarini kesinlikle kullanin. Otomatik sistemin bilesenlerini higbir sekilde degistirmeyin.

Montajci, acil bir durumda sistemin manuel olarak ¢alistiriimasiyla ilgili tim bilgileri saglayacak ve trlnle birlikte verilen "Kullanim
Kilavuzunu" kullaniciya teslim edecektir.

Cocuklarin veya yetiskinlerin ¢calisirken Urtintin yakininda kalmasina izin vermeyin.

Otomatik sistemin istemsiz olarak etkinlestiriimesini 6nlemek icin uzaktan kumandalari veya diger darbe jeneratérlerini cocuklardan
uzak tutun. Kanatlardan gecise yalnizca kapi tamamen acik oldugunda izin verilir.

Kullanici herhangi bir onarim veya dogrudan eylemde bulunmamali ve yalnizca kalifiye personelle iletisime gegmelidir.

TARIF

Dairesel kapilar icin ARM225BI otomatik sistemi, bir sonsuz vida sistemi araciliiyla hareketi kanada ileten elektromekanik
geri donligimsiiz bir operatordiir. Operatér 18V DC olarak mevcuttur.

Geri dénlsiimsiz sistem, motor ¢alismadiginda kanadin mekanik olarak kilittenmesini saglar, ancak izinsiz girig girisimlerine veya
kurcalamaya karg! yiiksek derecede giivenlik caydiricisi olarak tasarlanmamistir. Ozellestirilmis anahtara sahip kullanigl ve givenli
bir serbest birakma sistemi, bir ariza veya elektrik kesintisi durumunda kanadin manuel olarak hareket ettirilmesini mimkan kilar.
DIKKAT: Mekanik bir debriyajin yoklugunda, ezilmeye karsi dayanikl giivenligi saglamak igin ayarlanabilir elektronik
debriyajh bir kontrol {initesinin kullanilmasi veya hassas bir kenarin takilmasi gerekir

ARM225BI otomatik sistemi, arag erigimini kontrol etmek igin tasarlanmig ve iiretilmistir. izinsiz girig girigimlerine ve/veya
kurcalamaya karsi yiiksek derecede giivenlik caydirici olmasi amaglanmamistir. Baska herhangi bir kullanimdan kaginin.

Not: Elektrik kablolarini dégemek igin uygun hortumlar kullanin Kablolar igin kisa yollar segin ve gli¢ kablolarini kontrol kablolarindan
ayri tutun.

ON KONTROLLER
Otomasyonu kurmadan 6nce, emniyet mesafelerini saglamak ve insanlarin ezilme, kesme, siriklenme veya benzeri tehlikelere

maruz kalabilecegi alanlari korumak ve ayirmak i¢in tim yapisal degisiklikleri yapin. Mevcut yapinin yeterince saglam ve oldugundan
emin olun;

Mekanik parcalar EN 12604 ve EN 12605 Standartlar hikimlerine uygun olmalidir;

Operatdr dogrultulara uygun kanat uzunlugu; Kanatlarin diizenli ve diizgiin hareketi, tim hareketi boyunca surtinme ve surtklenme
olmadan; iyi kosullarda sert menteseler; hem agma hem de kapama mekanik limit duraklarinin varligi;

Operatdrin elektrik baglantisi igin verimli bir topraklamanin varligi. Otomatik sistemi kurmadan énce gerekli metal igleri isini yapin.
Kapi yapisinin durumu, otomatik sistemin guvenilirligini ve gtvenligini dogrudan etkiler.

Not: Dogru ¢alismasi icin, Operator ve kapi tarafindan olusturulan agi kapi tamamen kapali ve tamamen acik olacak (Resim.
4)



Sdtun boyutlar veya mentese konumu Operatérin kurulumuna izin vermiyorsa, (Resim. 4)te gosterildigi gibi sutun uzerinde
boyutunu belirlendigi gibi korumak igin olusturulmalidir. Serbest birakma cihazinin kolay kurulumunu, operatér rotasyonunu ve
calismasini saglayacak sekilde boyutlandiriimalidir.

Lutfen tabloda verilen degerlere uyun ve kapinin menteselerini yaglayin.
Arka braketi daha 6nce belirlenen konuma sabitleyin. Demir siitun durumunda, braketi dogrudan dikkatlice kaynak yapin.
Sabitleme iglemleri sirasinda, braketin bir terazi vasitasiyla miikemmel yatay olup olmadigini kontrol edin.

UYARI - Bir elektronik kilidin takilmasi diginda biiyiik kapi kanatlari veya kapali tasarim kanatlari olmasi durumunda, arka
braketin sabitlenmesinin gili¢lendirilmesi o6nerilir (braketi monte etmek i¢in vida kullanmak yerine celik pargalarn
kaynaklayin, diibeller yerine gelik ankrajlar kullanin, braketi direge kaynaklayin, vb.)

On braketi (Resim. 7)'de gosterildigi gibi monte edin. Ozel somunu kullanarak vidayi sabitleyin ve kendinden yaglamali burcu brakete
yerlestirin.
Terminal karti kapagini ¢ikardiktan sonra, birlikte verilen vidayl ve somunu kullanarak operatéri arka brakete sabitleyin (Resim.8);

TURKCE

DIKKAT: Operatér ancak kapiya monte edilmigse ve serbest birakilmig konumda ise elle hareket ettirilebilir.

DIKKAT: Kap! kapaliyken operatériin arka kisminin brakete temas etmedigini dikkatlice dogrulayin.

ONEMLI: Calisma sirasinda anormal titresimler olmasi durumunda, (Resim.8 )’deki vidanin gok siki olmadigindan emin olun.
Yeni sabitlenmis olan braketi tamamen kapali kapinin kanadina yerlestlrln ve sabitleme noktalarini isaretleyin (diiz oldugundan emin
olun.

Bir sonraki asamaya gecmeden 6nce litfen asagidaki testi yapin:

Operatoru serbest birakin (Resim.13-14-15) ve kapinin herhangi bir engel olmaksizin tamamen acilip acilamadigini ve mekanik
hareket tipalarinda (zemine monte mekanik tipalar) durup duramayacagini ve ayrica kanadin surtiinme olmadan dizenli olarak
hareket edip etmedigini manuel olarak kontrol edin. Kapiyl manuel olarak gereken maksimum aciya agin;

On braket kendisini kapida isaretlenmis pozisyonun lzerinde bulana kadar kolu sikin.

Kiglk braket isaretli konumu kapsiyorsa, kurulumun dogru yapildigi anlamina gelir.

Not: Kapi yapisi sabit bir braket sabitlemesine izin vermiyorsa, kapi yapisinda saglam bir destek tabani olusturmak gerekir.
Not: Tam giivenlik i¢cin, mekanik piston durmadan hemen 6nce miidahale edebilmeleri icin kauguk kapakli mekanik
durdurucular (zemin durdurucular) kapinin agilmasina ve kapanmasina (Resim 3 no-7) takilmalidir.

Kontrol linitesini motorlarin hemen yakinina yerlestirin.

Buyik yuklere gii¢ saglayan diger kablolar1 veya elektronik mars motorlarina sahip i1siklari barindiran yuvarlanma yollarinin
icindeki yardimci cihazlar icin kablolari galistirmamaya dikkat edin.

Kontrol butonlarinin veya gosterge isiklarinin gergek kontrol linitesinden birka¢ metre uzaktaki evlerin veya ofislerin igcine
monte edilmesi durumunda, tetiklenen paraziti 6nlemek igin sinyalin bir réle vasitasiyla ayrilmasi 6nerilir.

BASLANCIC

(Resim.3) 'teki tabloya uyarak kontrol panosunun ve segilen aksesuarlarin elektrik baglantilarini gergeklestirin.
Kablolar icin kisa yollar seg¢in ve glg kablolarini kontrol kablolarindan ayri tutun.

Sisteme gui¢ verin ve kontrol Unitesi talimatlarina gére LED'lerin durumunu kontrol edin.

Verilen talimatlari izleyerek kontrol panosunu ihtiyaglara goére programlayin.

OTOMATIK SISTEMIN TEST EDILMESI

Otomatik sistemin ve ona bagli tim aksesuarlarin galisma verimliligini dikkatlice kontrol edin ve glvenlik cihazlarina 6zellikle dikkat
edin.

"Kullanim Kilavuzu"nu Bakim kaydi ile birlikte son kullaniciya verin.

Otomatik sistemin dogru ¢alismasini ve kullanimini kullaniciya agiklayin.

Otomatik sistemin potansiyel olarak tehlikeli alanlarini kullaniciya belirtin.

KULLANIM

Operatér ARM225BI, sirasiyla maksimum uzunlugu 3,0 metre olan kapilari hareket ettirmek i¢in tasarlanmigtir.

Cihazin bagka herhangi bir amag igin veya belirtilenler disindaki herhangi bir baska kosulda kullaniimasi kesinlikle yasaktir.
Elektronik kontrol Gnitesi (elektrikli bir kavrama ile donatilmasi gerekir) asagidaki islevlerin segilmesine izin verir:

Otomatik: Bir komut hareketi kapiyi kapiy acar ve kapatir

Yari otomatik : bir komut hareketi kapiy1 acar veya kapatir.

Bu elektrikle calisan otomatik bir cihazdir ve bu nedenle dikkatle kullaniimalidir. Ozellikle: 1slak ellerle veya islak veya giplak
ayaklarla dokunmayin;

Kontrol Gnitesi veya operatéri agmadan énce gli¢ kaynaginin baglantisini kesin; fisi kablosuyla gekmeyin;

Serin oldugundan emin olmadiginiz siirece motora dokunmayin;

Kapliyi yalnizca tamamen gortnlr oldugunda calistirin;



TURKCE

BAKIM

ARM225BI serisindeki rediktorli motorlar az bakim gerektiren Grtinlerdir. Bununla birlikte, verimli calisma ayni zamanda kapinin
durumuna da baglidir: Bu nedenle, kapi verimliligini korumak igin asagida bir dizi basit islem agiklanmigtir.

Dikkat: Bakim miihendisi disinda (uzman bir teknisyen) hi¢ kimsenin bakim sirasinda otomatik kapiyi ¢alistirmasina izin
verilmemelidir.

Bu nedenle, elektrik carpmasi riskini 6nlemek i¢in cihazi glic sebekesinden ayirin. Bununla birlikte, giic kaynagi bir dizi kontrol igin
gerekliyse, bakim mihendisi tarafindan kullanilan cihaz harig, kontrol cihazlarinin kontrol edildiginden veya devre disi birakildigindan
emin olun (uzaktan kumandalar, basmali buton panelleri vb.).

Rutin bakim

Asagidaki islemlerin her biri, gerekli gérildiginde ve her durumda, ev ici kullanim durumunda her 6 ayda bir (yaklagik 3000 is
ddngusu) ve yodun kullanim durumunda her 2 ayda bir, 6rnegin apartman blogu (her 3000 is déngustinde) gergeklestiriimelidir.
Kapi

Kapinin menteselerini yaglayin (bir gres pompasi ile);

Kapinin durumunu ve terazisini kontrol edin;

Otomasyon sistemi

Guvenlik cihazlarinin ¢alismasini kontrol edin (fotoseller, pnématik kenar, tork sinirlayici, vb.);

Ozel bakim

Mekanik pargalar tzerinde daha karmasik islemler gerekiyorsa, teknisyenler veya diger yetkili merkezler tarafindan yetkili serviste
onarim yapilabilmesi igin rediktérli motor ¢ikariimalidir.

Not: kullanimda, Operatér govdesinde ince bir oksit ¢izgisi olugabilir. Bunun nedeni, tiipiin / gévdenin kaynagi sirasinda
eklenen malzemelerdir. Bununla birlikte, HICBIR SEKILDE bu, rediiktorlii motorun kalitesini veya normal galigsmasini
etkilemez. Sapin paslanmaz gelik icin 6zel uriinler kullanilarak diizenli olarak temizlenmesini éneririz.

GURULTU SEVIYELERI

Normal ¢alisma kosullarinda rediktérli motor tarafindan dretilen guriltl sabittir ve 70 dB'yi gegmez.

ARIZA GIDERME A\

Kapi aciimiyor, motor calismiyor.

Fotosellerin veya hassas kenarlarin kirli, veya yanhs hizalanmis olmadigindan emin olun.

Elektrikli ekipmanin dogru sekilde ¢alistigini kontrol edin, tim sigortalari kontrol edin.

Kontrol Unitesi ariza teshis Ledleri araciliiyla tim fonksiyonlarin dogru olup olmadigini kontrol edin (ilgili talimatlara bakin). Hatanin
nedenini bulun. Led'ler bir baglat komutunun devam ettigini gdsteriyorsa, radyo kontrolleri, baslatma basmali buton veya baglatma
kontagini etkin (kapal) tutan diger cihazlarin olmadigini kontrol edin.

Kontrol Unitesi ¢alismiyorsa, degistirin.

Yukarida dnerilen ¢géziimlerden sonra sonuglar negatifse, rediiktorli motoru degistirin.

Kapi aciimiyor, motor déniiyor ama hareket yok.

Manuel serbest birakma hala etkindir. Glgcle galisan iglevleri geri yukleyin.

Kapinin mekanik limit duraklarina karsi durup durmadigini kontrol edin. Kapiy1 manuel olarak serbest birakin, hareket ettirin ve
elektrikle galisan islevleri geri yikleyin. Limit switch stoperlerinin konumunu kontrol edin ve duzeltin.

Kapinin mekanik kurulumunda herhangi bir kusur olmadigini kontrol edin.

GARANTI : GENEL KOSULLAR

TAU, bu urlGind satin alma tarihinden itibaren 24 aylik bir stire boyunca garanti eder (satis belgesi, makbuz veya fatura ile kanitlandigi
gibi).

Bu garanti, TAU'nun iscilik veya malzeme bakimindan hatali oldugunu kabul ettigi parcalarin masraflari TAU'ya ait olmak Uzere,
(masraflari musteriye ait olmak izere paketleme ve aktarma) tizerinden onarim veya degistiriimesini kapsar.

Garanti asagidaki durumlari kapsamaz:

Hata, Urlin paketi icinde sirket tarafindan saglanan talimatlara gére gercgeklestiriimeyen bir kurulumdan kaynaklaniyorsa.

Uriinl kurmak igin orijinal TAU yedek parcalari kullaniimadiysa.

Hasar bir Dogal Afet, kurcalama, asiri gerilim, yanhs gu¢ kaynagi, yanlis onarimlar, yanlis kurulum veya TAU'ya bagli olmayan diger
nedenlerden kaynaklaniyorsa.

Uzman bir bakim gérevlisi, Urtin paketi icinde sirket tarafindan saglanan talimatlara uygun olarak rutin bakim iglemlerini
gerceklestirmezse.

Bilesenlerin aginmasi.

Garanti kapsamindaki pargalarin onarimi veya degistirilmesi garanti siresini uzatmaz. Endustriyel, profesyonel veya benzeri
kullanimlarda, bu garanti 12 ay boyunca gecerlidir.

Bu el kitabinda agiklanan veriler tamamen bir kilavuzdur. TAU, bunlari herhangi bir zamanda degistirme hakkini sakli tutar. Uretici, 6nceden haber
vermeksizin Urdnleri degistirme veya gelistirme hakkini sakli tutar. Bu el kitabinda bulunan herhangi bir yanliglik veya hata bir sonraki baskida
dizeltilecektir. Ambalaji acarken litfen Grlinun saglam olup olmadigini kontrol edin. Litfen malzemeleri mevcut diizenlemelere uygun olarak geri
dénistiiriin. Bu Uriin sadece kalifiye bir montajci tarafindan monte edilebilir. Uretici, sistemin yanlis kurulmasindan veya mevcut yasalara
uyulmamasindan kaynaklanan milk hasari ve/veya kisisel yaralanma ile ilgili tim sorumlulugu reddeder (bkz. Makine Direktifi).

Tiirkiye DistribUtord AKMAN METAL Otomasyon Sistemleri

. Via Enrico Fermi, 43 - 36066 Sandrigo (VI) - Italy A KMA N Ugevler Mahallesi, Ef:g_@evler Kuglk Sanayi Sitesi, 27.Sokak,28.Blok,
‘ Tel +39 0444 750190 - Fax +39 0444 750376 No:57-59 - 16230 Nilifer,Bursa/TURKIYE =

. L o metal T:+90 224 443 2627 - F:+90 224 443 4907 - satis@akman-metal.com
>MOVING LIFE info@tauitalia.com - www.tauitalia.com www.tauturkiye.com.tr - www.akman-metal.com
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ENGLISH

MANUFACTURER’S DECLARATION OF INCORPORATION
(in accordance with European Directive 2006/42/EC App. 11.B)

Manufacturer: TAU S.r.l.

Address: Via E. Fermi, 43 - 36066 Sandrigo (Vi) - ITALY

Declares under its sole responsibility, that the product: E/ectromechanical actuator designed for automatic movement of: Swing Gates
for use in a: Residential / Communities complete with: -

Model: ARM200 Type: ARM2251 / ARM225BI / ARM2501 / ARM250BI / ARM250BR / ARM2701 / ARM270BI
Serial number: SEE SILVER LABEL Commercial name: AUTOMATION FOR SWING GATES

Has been produced for incorporation on an access point (swing gate) of for assembly with other devices used to move such an access point, to constitute a machine
in accordance with the Machinery Directive 2006/42/EC.

Also declares that this product complies with the essential safety requirements of the following EEC directives:
- 2014/35/EU Low Voltage Directive - 2014/30/EU Electromagnetic Compatibility Directive

and, where required, with the Directive: - 2014/53/EU Radio equipment and telecommunications terminal equipment

Also declares that it is not permitted to start up the machine until the machine in which it is incorporated or of which it will be a component has been identified with
the relative declaration of conformity with the provisions of Directive 2006/42/EC.

The following standards and technical specifications are applied: EN 61000-6-2; EN 61000-6-3; EN 60335-1; EN 12453:2000; EN 12445:2000; EN 60335-2-103.

The manufacturer undertakes to provide, on sufficiently motivated request by national authorities, all information pertinent to the quasi-machinery.

Sandrigo, 31/10/2017 Legal Representative

Loris Virgilio Danieli

Name and address of person authorised to draw up all pertinent technical documentation:
Loris Virgilio Danieli - via E. Fermi, 43 - 36066 Sandrigo (Vi) Italy
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